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kod EAN

SMR-K/230V: 8595188145176
SMR-T/230V: 8595188129107
SMR-H /230V: 8595188129114
SMR-B/230V: 8595188135566

Dane techniczne

llos¢ funkgji:

Podtaczenie:

Napiecie zasilania:

Pobor mocy (min/max):
Tolerancja napiecia zasilania:
Przedziaty czasu:
Ustawienie czasu:
Odchylenie czasu:
Doktadno$¢ powtdrzen:
Wspotczynnik temperatury:
Wyjscie

llos¢ stykow:

Obcigzenie rezystancyjne:

Obcigzenie pojemnosciowe:

Sterowanie

Napiecie sterujace:

Prad:

Dtugosc¢ impulsu sterujgcego:
Podtaczenie jarzeniéwek:
Maks. iloé¢ jarzenidwek
podtaczonych do wejscia
sterujgcego:

Pozostate dane
Temperatura pracy:

Pozycja robocza:

Montaz:

Stopien ochrony obudowy*:
Ochr. przeciwprzepieciowa:
Stopien zanieczyszczenia:
Bezpiecznik:

Przewody doprowadzajace

(przekrdj / dtugosc):

Jarzeniéwka w przycisku:
Wymiary:
Waga:

Zgodnos¢ z normami:

SMR-K SMR-T SMR-H SMR-B
9 10

3-przewodowe, bez “ZERA”
230V AC(50-60Hz)
maks. 0.8/3 VA
-15 %; +10 %
0.1s-10dni

4- przewodowe, z “ZEREM”

maks. 1/ 1 VA

przefacznikiem obrotowym
10 % - przy ustawieniu mechanicznym
2 % - stabilnos¢ wartosci ustawionej

0.1 %/ °C, wartosc referencyjna = 20 °C

1 x triak 1xNO (AgSnO,)
16A 125/
10 - 160VA 0-200VA 250V ACI
8A 250V AC
10 - 100VA 0-100VA  (cos ¢ >0.4)
AC 230V, UNI
AC230V 5-250VAC/DC
25pA 3mA
min. 50 ms / maks. nieograniczona
X Tak
maks. ilos¢ 50 szt.
(pomiar z jarzenidowka
X 0.68 mA / 230V AQ)
0..+50°C
dowolna

dowolny na przewodach w puszce
IP30 w zwyktych warunkach
Il
2

F1A/250V X
axdrut CY, 2xdrut CY, 0.75

mm?, 2x drut

3xdrut CY, 0.75 mm?/ a
075mm?/" ¢y 025 mme,

90mm 90 mm 90 mm
X maks. 10 maks. 20
49x49x 13 mm 49x49x21 mm
279 279 28¢ 53¢
EN 61812-1

* wiecej informacji na str. 57

- wielofunkcyjny przekaznik przeznaczony do montazu w puszkach
lub pod wtacznikiem w istniejacej instalacji elektrycznej (SMR-T - bez
przewodu zerowego)

- komfortowe i proste rozwigzanie zamiany wigcznika standardowego
na sterowany czasem lub bistabilny

+ SMR-K
- podfaczenie 3-przewodowe, bez podtaczenia przewodu zerowego
- moc wyjsciowa: 10 - 160 VA
- do prawidtowego dziatania urzadzenia wymagana jest obecnosc ob-

cigzenia R, L lub C pomiedzy wejsciem S oraz przewodem zer.

+ SMR-T
- podfaczenie 3-przewodowe, bez podtaczenia przewodu zerowego
- moc wyjsciowa: 10 - 160 VA
- pomiedzy wejscie S i przewdd zerowy mozliwe jest podiaczenie

dowolnego obcigzenia R, L lub C, nie jest to jednak warunkiem (w
odroznieniu od SMR-K)

+ SMR-H
- podfaczenie 4-przewodowe
- moc wyjsciowa: 0-200 VA

+SMR-B
- podfaczenie 4-przewodowe
- 10 funkgji
- styk wyjsciowy 1x 16 A /4000 VA, 250 V AC1
- pozwala na podfaczenie swietléwek oraz zaréwek energooszcze-

-dnych (obcigzenie pojemnosciowe)

- zalecany przy wiekszych obcigzeniach niz w przypadku SMR-K, SMR-
-T, SMR-H, np. przekaznik bistabilny, automat schodowy, wtaczanie
fazienkowych drabinek grzewczych

- niezalezne galwanicznie odseparowane wejscie 5-250 V AC/DC, np.
do sterowania z systemu alarmowego

Opis urzadzenia

SMR-H
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Funkcje

Funkcja a - Opdznione roztaczenie sterowane
poczatkiem impulsu. Wyjscie zataczy po nacisnieciu
przycisku. Kazde nastepne nacisniecie (maks. 5x) mnozy
czas zat. wyjscia. Dtugie nacisniecie roztacza wyjscie (>2s.)

Funkcja b - Op6znione roztaczenie sterowane koricem
impulsu. Wyjscie zataczy po nacisnieciu przycisku a
roztgczy po czasie t od jego nacisniecia.

Funkcja c - Opéznione roztacznie sterowane koncem
impulsu. Wyjscie zataczy na czas t po nacisnieciu i
zwolnieniu przycisku.

Funkcja d - Praca cykliczna zaczynajaca sie od
impulsu. Wyjscie cyklicznie zatacza sie i roztgcza
w przedziatach czasu t, koniec pracy nastepuje po
zwolnieniu przycisku.

Funkcja e - Wydtuzenie impulsu
Wyjscie zafacza sie po czasie t od nacisniecia
przycisku, a roztacza po czasie t od jego zwolnienia.

Schematy podtaczenia SMR-K, SMR-T, SMR-H, SMR-B

Typowe podtaczenie SMR-K,
- timer do wentylatora

Sterowanie wentylacjg
w zaleznosci od o$wietlenia

Funkcja f - Opdznione zalgczenie
Wyjscie zatgcza sie po czasie t od nacisniecia przycisku a
roztgcza po jego zwolnieniu.

Funkcja g - Przekaznik bistabilny

Wyjscie zatgcza sie po pierwszym nacisnieciu przycisku a
roztgcza po kolejnym nacisnieciu przycisku niezaleznie od
przerwy miedzy kolejnymi nacisnieciami.

Funkcja h - Przekaznik bistabilny z opéznieniem
Naciéniecie przycisku zatacza, a kolejne nacisnigcie
roztacza wyjscie, o ile nie uptynat czas t, jednokrotne
nacisniecie zatacza wyjécie na czas t.

Funkcja i - Praca cykliczna zaczynajaca sie od przerwy
Wyjscie cyklicznie zatacza sie i roztgcza, praca rozpoczyna
sie po czasie opdznienia t.

Funkcja j - Op6znione zataczenie po zaniku zasilania
Wyjscie zafacza sie po czasie opdznienia t od nacisniecia
przycisku i roztacza po kolejnym nacisnieciu lub zaniku
zasilania (funkcja dostepna tylko w SMR-B).
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Typowe podtaczenie SMR-H,
- timer do o$wietlenia

Sterowanie wentylacjg
w zaleznosci od o$wietlenia

Wejscie dla zewn. napiecia
sterujgcego 5-250 VAC/DC

Uwaga: Produkty SMR-K, SMR-T, SMR-H przeznaczone sg do podtaczenia obcigzen pojemnosciowych ($wietléwki energooszczedne i lampy LED z obcia-
Zeniem pojemnosciowy, itp.), przeznaczone sa réwniez do podtaczenia obciazen rezystancyjnych i indukcyjnych (zaréwki, wentylatory, itp.). W przypadku
innych typéw obcigzen nalezy zastosowa¢ SMR-B z wyjsciem przekaznikowym. Do tego wyjscia mozna podtaczyc¢ obcigzenie R, L lub C - wielkosci obcigzen

podane sg w tabelce.

Przyktadowe schematy podtgczenia SMR-T
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